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Предлагаемое техническое решение относится
кобласти конструирования устройств дляочистки
различных поверхностей и может быть
использовано для получения более точных и
требуемыхзаданныхзначенийпневмоимпульсных
сигналов.

Источник пневмоимпульсных сигналов
содержит пневмокамеру, цилиндрическую трубку
с днищем, закрепленную внешней поверхностью
окружности своего левого конца в отверстии,
выполненном в левой торцевой поверхности
пневмокамеры, и с отверстиями, выполненными
в соответствующих участках боковой
поверхности левого конца цилиндрической
трубки, поршен,ь расположенный внутри
цилиндрической трубки и подпружиненный
относительно внутренней поверхности днища

цилиндрической трубки, выхлопную трубку,
расположенную своим входом у внешней правой
торцевой поверхности поршня и закрепленную
внешней поверхностью своего правого конца в
отверстии, выполненном в правой торцевой
поверхности пневмокамеры, датчик давления,
подсоединенный своим входом к внутренней
полости пневмокамеры и схему управления,
подсоединенную своими соответствующими
входами к выходам узла ввода команд и датчика
давления и своими выходами к соответствующим
входампервого и второго управляемыхклапанов.

Технический результат, достигаемый
предлагаемым техническим решением,
заключается в более точной отработке сигналов
задания.
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Предлагаемое техническое решение относится к области конструирования устройств
для очистки различных поверхностей от различных отложений и может быть
использовано для получения более точных и требуемых заданных значений
пневмоимпульсных сигналов.

Аналогичные технические решения известны см., например, описание изобретения
к авторскому свидетельству СССР №1183206, которое содержит нижеследующую
совокупность существенных признаков:

- корпус, выполненный в виде пневмокамеры;
- цилиндрическую трубку с днищем, закрепленным внешней поверхностью своей

окружности в отверстии, выполненном в левой торцевой поверхности пневмокамеры
корпуса, с отверстиями, выполненными в соответствующих участках боковой
поверхности левого конца цилиндрической трубки;

- запорный орган, выполненный в виде поршня, расположенного во внутренней
полости цилиндрической трубки;

- выхлопную трубку, расположенную своим входом у внешней правой торцевой
поверхности поршня запорного органа и закрепленную внешней поверхностью своего
правого конца в отверстии, выполненномвправой торцевойповерхности пневмокамеры
корпуса;

- источник сжатого воздуха, подсоединенный своим выходом через первый
управляемый клапан, первый соединительный шланг и отверстие, выполненное в
соответствующемучастке днища цилиндрической трубки, к внутренней полости входной
камеры, образованной соответствующим участком внутренней поверхности днища
цилиндрической трубки, внутренней поверхностьюлевого конца цилиндрической трубки
и левой торцевой поверхностью поршня запорного органа;

- второй управляемый клапан, подсоединенный своим входом через второй
соединительный шланг и отверстие, выполненное в соответствующем участке днища
цилиндрической трубки к внутренней полости входной камеры, образованной
соответствующим участком внутренней поверхности днища цилиндрической трубки,
внутренней поверхностью левого конца цилиндрической трубки левой торцевой
поверхностью поршня запорного органа;

- схему управления, подсоединенную своим первым входом к выходу узла ввода
команд, своим первым выходом к управляющему входу первого управляемого клапана
и своим вторым выходом к управляющему входу второго управляемого клапана.

Все вышеперечисленные признаки вышеохарактеризованного технического решения
являются общими с предлагаемым техническим решением для патентования.

Известно также аналогичное техническое решение см., описание изобретения к
авторскому свидетельству СССР №1340833, которое выбрано в качестве прототипа и
которое содержит:

- корпус, выполненный в виде пневмокамеры;
- цилиндрическую трубку с днищем, закрепленным внешней поверхностью своей

окружности в отверстии, выполненном в левой торцевой поверхности пневмокамеры
корпуса, с отверстиями, выполненными в соответствующих участках боковой
поверхности левого конца цилиндрической трубки и с обратными клапанами,
установленными своими входами в этих отверстиях;

- запорный орган, выполненный в виде поршня, расположенного во внутренней
полости цилиндрической трубки и подпружиненного пружиной, закрепленной одним
своим концом на соответствующем участке (левой) торцевой поверхности поршня и
другим своим концом на соответствующем участке внутренней поверхности днища
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цилиндрической трубки;
- выхлопную трубку, расположенную своим входом у внешней правой торцевой

поверхности поршня запорного органа и закрепленную внешней поверхностью своего
правого конца в отверстии, выполненномвправой торцевойповерхности пневмокамеры
корпуса;

- источник сжатого воздуха, подсоединенный своим выходом, через первый
управляемый клапан, первый соединительный шланг и отверстие, выполненное в
соответствующемучастке днища цилиндрической трубки, к внутренней полости входной
камеры, образованной соответствующим участком внутренней поверхности днища
цилиндрической трубки, внутренней поверхностьюлевого конца цилиндрической трубки
и левой торцевой поверхностью поршня запорного органа;

- второй управляемый клапан, подсоединенный своим входом через второй
соединительный шланг и отверстие, выполненное в соответствующем участке днища
цилиндрической трубки, к внутренней полости входной камеры, образованной
соответствующим участком внутренней поверхности днища цилиндрической трубки,
внутренней поверхностью левого конца цилиндрической трубки и левой торцевой
поверхностью поршня запорного органа;

- схему управления, подсоединенную своим первым входом к выходу узла ввода
команд, своим первым выходом к управляющему входу первого управляемого клапана
и своим вторым выходом к управляющему входу второго управляемого клапана.

Общими признаками предлагаемого технического решения и прототипа являются:
- корпус, выполненный в виде пневмокамеры;
- цилиндрическая трубка с днищем, закрепленным внешней поверхностью своей

окружности в отверстии, выполненном в левой торцевой поверхности пневмокамеры
корпуса и с отверстиями, выполненными в соответствующих участках боковой
поверхности левого конца цилиндрической трубки;

- запорный орган, выполненный в виде поршня, расположенного во внутренней
полости цилиндрической трубки и подпружиненного пружиной, закрепленной одним
своим концом на соответствующей (левой) торцевой поверхности поршня и другим
своим концом на соответствующем участке внутренней поверхности днища
цилиндрической трубки;

- выхлопная трубка, расположенная своим входом у внешней поверхности правой
торцевой поверхности поршня запорного органа и закрепленная внешней поверхностью
своего правого конца в отверстии выполненном в правой торцевой поверхности
пневмокамеры корпуса;

- источник сжатого воздуха, подсоединенный своим выходом, чере первый
управляемый клапан, первый соединительный шланг и отверстие, выполненное в
соответствующемучастке днища цилиндрической трубки, к внутренней полости входной
камеры, образованной соответствующим участком внутренней поверхности днища
цилиндрической трубки внутренней поверхностьюлевого конца цилиндрической трубки
и левой торцевой поверхностью поршня запорного органа;

- второй управляемый клапан, подсоединенный своим входом через второй
соединительный шланг и отверстие, выполненное в соответствующем участке днища
цилиндрической трубки, к внутренней полости входной камеры, образованной
соответствующим участком внутренней поверхности днища цилиндрической трубки,
внутренней поверхностью левого конца цилиндрической трубки и левой торцевой
поверхностью поршня запорного органа, и сообщающийся своим выходом с
атмосферой;
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- схема управления, подсоединенная своим первым входом к выходу узла ввода
команд, своимпервымвыходом к управляющему входу первого управляемого клапана,
своим вторым выходом к управляющему входу второго управляемого клапана и своим
третьим выходом к входу узла отображения информации.

Технический результат, который невозможно достичь ни одним из аналогичных
технических решений, заключается в более точной обработки сигналов задания.

Причиной невозможного достижения вышеуказанного технического результата
является то, что вопросам получения пневмоимпульсных сигналов, соответствующих
заданным значениям должного внимания не уделялось.

Учитывая характеристику и анализ известных аналогичных технических решений
можно сделать вывод, что задача создания источников пневмоимпульсных сигналов,
точно соответствующих заданным значениям является актуальной на сегодняшний
день.

Технический результат, указанный выше достигается тем, что источник
пневмоимпульсных сигналов, содержащий пневмокамеру, цилиндрическую трубку с
днищем, закрепленным внешней поверхностью окружности своего левого конца в
отверстии, выполненном в левой торцевой поверхности пневмокамеры, и с отверстиями,
выполненными в соответствующих участках боковой поверхности левого конца
цилиндрической трубки, запорныйорган, выполненный в виде поршня, расположенного
во внутренней полости цилиндрической трубки и подпружиненного пружиной,
закрепленной одним своим концом на соответствующем участке левой торцевой
поверхности поршня и другим своим концом на соответствующем участке внутренней
поверхности днища цилиндрической трубки, выхлопную трубку, расположенную своим
входом у внешней правой торцевой поверхности поршня и закрепленную внешней
поверхностью своего правого конца в отверстии, выполненном в правой торцевой
поверхностипневмокамеры, источник сжатого воздуха, подсоединенный своимвыходом
через первый управляемый клапан к внутренней полости входной (предпоршневой)
камеры, второй управляемый клапан, подсоединенный своим входом к внутренней
полости входной (предпоршневой) камеры и сообщающийся своим выходом с
атмосферой и схему управления, подсоединенную своим первым входом к выходу узла
ввода команд, своим первым выходом к управляющему входу первого управляемого
клапана, и своим вторым выходом к управляющему входу второго управляемого
клапана, причем источник пневмоимпульсных сигналов снабжен датчиком давления,
подсоединенным своим входом к внутренней полости пневмокамеры и своим выходом
к второму входу схемы управления.

Введение датчика давления и его подсоединение, как указано выше, при закрытом
втором управляемомклапане и при открытомпервом управляемомклапане, позволяют
осуществить поступление сжатого воздуха во внутреннюю полость входной
(предпоршневой) камеры, создавая в ней увеличивающее давление сжатого воздуха,
которое осуществляет смещение (вправо) поршня, растяжение пружины, закрывание
входа выхлопной трубки и поступление, через открытые боковые отверстия в
цилиндрической трубке, во внутреннююполость пневмокамеры сжатого воздуха и его
накопление, а по истечении определенного времени, осуществить отключение первым
управляемымклапаном, поступление сжатого воздуха во внутреннююполость входной
(предпоршневой) камеры, включить на определенное время второй управляемый
клапан, осуществить сброс воздуха из входной (предпоршневой) камеры в окружающее
пространство (атмосферу), обеспечивая тем самым возврат пружины и поршня в
исходное положение и обеспечивая поступление из пневмокамеры пневмоимпульсных
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сигналов в виде порций сжатого воздуха, через отверстия, выполненные в
соответствующих участках боковой поверхности цилиндрической трубки, на вход
выхлопной трубы и далее осуществляя воздействие на очищаемую поверхность.

При этом, измеряя давление сжатого воздуха во внутренней полости пневмокамеры
и обеспечивая поступление измеренных (фактических) значений давления сжатого
воздухана соответствующийвход схемыуправления, осуществляют сравнение заданного
давления сжатого воздуха с фактическим значением сжатого воздуха, поступающего
во внутреннюю полость пневмокамеры, и в случае отклонения от заданного давления
осуществляют коррекцию и более точную отработку сигнала задания, обеспечивая
получение более точных и требуемых заданных значений пневмоимпульсных сигналов.
В чем и проявляется достижение вышеуказанного технического результата.

При этом в качестве датчика давления может быть использован датчик давления
серии PSA/PSB, а в качестве узла ввода команд и схемы управления может быть
использован сенсорный контроллер серии «РАЮ», серийно выпускаемых фирмой
«Autonics» в Южной Корее.

Предлагаемый источник пневмоимпульсных сигналов поясняется нижеследующим
описанием и чертежом, на котором представлена функциональная схема источника
пневмоимпульсных сигналов, которая содержит:

- корпус - 1, выполненный, например, в виде металлической пневмокамеры
цилиндрической формы;

- цилиндрическую трубку - 2 с днищем, закрепленным внешней поверхностью своей
окружности на внутренней поверхности левого конца цилиндрической трубки - 2,
закрепленной внешней поверхностью своего левого конца в отверстии (на чертеже не
обозначенном), выполненном в левой торцевой поверхности пневмокамеры корпуса
- 1, и с отверстиями - 3; 4, выполненными в соответствующих участках боковой
поверхности левого конца цилиндрической трубки - 2;

- запорный орган, выполненный в виде поршня - 5, расположенного во внутренней
полости цилиндрической трубки - 2 и подпружиненного пружиной - 6, закрепленной
одним своим концом на соответствующей (левой) торцевой поверхности поршня-5 и
другим своим концом на соответствующем участке внутренней поверхности днища
цилиндрической трубки - 2;

- выхлопную трубку - 7, расположенную своим входом у внешней, правой торцевой
поверхности поршня - 5 запорного органа и закрепленную внешней поверхностью
своего правого конца в отверстии - 8, выполненном в правой торцевой поверхности
пневмокамеры корпуса - 1;

- источник - 9 сжатого воздуха, например, компрессор, подсоединенный своим
выходом через первый управляемый клапан - 10, первый соединительный шланг - 11
и отверстие - 12, выполненное в соответствующем участке днища цилиндрической
трубки - 2, к внутренней полости входной камеры, образованной соответствующим
участком внутренней поверхностью днища цилиндрической трубки - 2, внутренней
поверхностью левого конца цилиндрической трубки - 2 и левой торцевой поверхностью
поршня - 5 запорного органа;

- второй управляемый клапан - 13, подсоединенный своим входом через второй
соединительный шланг - 14 и отверстие - 15, выполненное в соответствующем участке
днища цилиндрической трубки - 2, к внутренней полости входной камеры, образованной
соответствующим участком внутренней поверхности днища цилиндрической трубки -
2, внутренней поверхностью левого конца цилиндрической трубки - 2 и левой торцевой
поверхностью поршня - 5 запорного органа, и сообщающийся своим выходом с
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атмосферой;
- датчик - 16 давления, подсоединенный свом входом к внутренней полости

пневмокамеры корпуса - 1;
- схему - 17 управления, подсоединенную своим первым входом к выходу узла ввода

команд, своим вторым входом к выходу датчика - 16 давления, своим первым выходом
к управляющему входу первого управляемого клапана - 10, своим вторым выходом к
управляющему входу второго управляемого клапана - 13 и своим третьим выходом к
входу узла - 19 отображения информации.

Предлагаемыйисточник пневмоимпульсных сигналов работает следующимобразом.
Поступающие сигналы задания, с выхода узла - 18 ввода команд, на первый вход

схемы - 17 управления обрабатываются и в соответствии и программой, записанной в
блоке памяти, на первом выходе схемы - 17 управленияформируется соответствующий
управляющий сигнал, который поступает на управляющий вход первого управляемого
клапана - 10 который открывается и, при закрытом втором управляемом клапане - 13,
обеспечивает поступление сжатого воздуха с выхода источника - 9 сжатого воздуха во
входную предпоршневую камеру.

При достижениинеобходимого давления сжатого воздуха во входнойпредпоршневой
камере, поршень - 5 смещается вправо, растягивая при этом пружину - 6 и обеспечивая,
при этом дальнейшее поступление сжатого воздуха во внутреннюю полость
пневмокамеры через отверстия - 3; 4 и его нагнетание в пневмокамере корпуса - 1.

Дальнейшее нагнетание сжатого воздуха во внутренней полости пневмокамеры
приводит к увеличению его давления, которое фиксируется датчиком давления - 16 и
в виде цифрового кода поступает на второй вход схемы - 17 управления.

Поступивший цифровой код сравнивается с заданным значением, записанным в
блоке памяти схемы - 17 управления и в момент их равенства на первом и втором
выходах схемы - 17 управления появляются управляющие сигналы.

Управляющий сигнал, поступивший на управляющий вход первого управляемого
клапана - 10, приводит к его срабатыванию и поступление сжатого воздуха во входную
предпоршневую камеру прекращается.

Управляющий сигнал, поступивший на управляющий вход второго управляемого
клапана - 13, приводит к его срабатыванию и обеспечивает практически мгновенный
выпуск сжатого воздуха из входнойпредпоршневойкамерывокружающеепространство
(в атмосферу), а также обеспечивает возврат пружины - 6 и поршня - 5 в первоначальное
(левое) положение. Возвращение поршня - 5 в первоначальное положение перекрывает
отверстия - 3; 4 и открывает вход выхлопной трубки - 8, в который устремляется, из
внутренней полости пневмокамеры корпуса - 1, порция высокоточного
сформированногопневмоимпульсного сигнала, полностью соответствующего заданной
величине.

И после освобождения внутренней полости пневмокамеры от сжатого воздуха
процесс формирования высокоточного пневмоимпульсного сигнала повторяется снова.

Таким образом, предлагаемый источник пневмоимпульсных сигналов, за счет
использования датчика давления сжатого воздуха обеспечивает высокоточное
формирование пневмоимпульсных сигналов, что, в свою очередь, позволит более
эффективно осуществлять очистку различных поверхностей от различных отложений.

(57) Формула полезной модели
Источникпневмоимпульсных сигналов, содержащийпневмокамеру, цилиндрическую

трубку с днищем, закрепленной внешней поверхностью окружности своего левого
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конца в отверстии, выполненном в левой торцевой поверхности пневмокамеры, с
отверстиями, выполненными в соответствующих участках боковой поверхности левого
конца цилиндрической трубки, запорный орган, выполненный в виде поршня,
расположенного во внутренней полости цилиндрической трубки и подпружиненного
пружиной, закрепленной одним своим концом на соответствующем участке левой
торцевой поверхности поршня и другим своим концом на соответствующем участке
внутренней поверхности днища цилиндрической трубки, выхлопную трубку,
расположенную своим входом у правой торцевой поверхности поршня и закрепленную
внешней поверхностью своего правого конца в отверстии, выполненном в правой
торцевой поверхности пневмокамеры, источник сжатого воздуха, подсоединенный
своим выходом через первый управляемый клапан к внутренней полости входной
камеры цилиндрической трубки, второй управляемый клапан, подсоединенный своим
входомк внутренней полости входной камерыцилиндрической трубки и сообщающийся
своим выходом с атмосферой и схему управления, подсоединенную своим первым
входом к выходу узла ввода команд, своим первым выходом к управляющему входу
первого управляемого клапана и своим вторым выходом к управляющему входу
второго управляемого клапана, отличающий тем, что он снабжен датчиком давления,
подсоединенным своим входом к внутренней полости пневмокамеры и своим выходом
к второму входу схемы управления.
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